Analysis II ["J'bung - Blatt 2, fiir den 25. 03. 2014

9. F:R xR — R erfiille die Voraussetzungen des HS iiber implizite Funktionen, und
sei zudem in C?. Geben Sie eine Darstellung fiir

d*f
dx?
an.

10. Wie Beispiel 9, aber jetzt F': RP x R? — R?. Geben Sie die partiellen Ableitungen

0 fi
Ox;j0xy,

an. Bsp 3 hilft beim Differenzieren der inversen Matrix.

11. (Gradient in Polarkoordinaten). Sei f € C'(R?). Fiir (r,¢) € Rj x [0, 27) definiere

u(r, @) = f(rcosp,rsiny).

Stellen Sie (wo moglich) V f iiber Vu (im entsprechenden Punkt) dar, d.h.
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12. (Laplaceoperator in Polarkoordinaten) Wie zuvor, mit f € C?. Zeigen Sie

ﬁ 82f_12<8u> 1 0%u

Af = — = - i
/ 0x? +8y2 ror \\ or r2 0p?

Berechnen Sie Af fir n € Z und (r,¢) € ?
fla,y) = r"sin(ng)  f(x,y) =" cos(ng)

Bestimmen Sie folgende unbestimmte Integrale. Geben Sie jeweils die moglichen Defi-
nitionsbereiche an. Bezichen Sie sich auf verwendete Satze !
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16. Bestimmen Sie das Riemann-Integral

1
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streng nach Definition 7.12.



