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8. Tutorium - Resultate 20.05.2016

8.1 Leiter mit zylindrischem Loch und Linienladung
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8.2 Geladene Zylinder
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8.3 Zylindermantelförmige Ausbuchtung auf leitender Ebene

a) Linienladung mit x = a2/d, x = −a2/d bzw. x = −d.
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