
Übungsaufgabe 3
Transformation CIS – CTS
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Fundamentale Referenzsysteme
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Conventional lnertial System (CIS) = space-fixed
Auch als „quasi-inertiales System“ bezeichnet
für Beschreibung der Satellitenbewegung bzw. erdnahe Bewegungen 
 Geocentric Celestial Reference System (GCRS)
Realisiert durch Quellkoordinaten

Conventional Terrestrial System (CTS) = earth-fixed
für Positionen der Beobachtungsstationen bzw. für Beschreibung von Ergebnissen 
Aktuell: International Terrestrial Reference Frame (ITRF) = Geocentric Terrestrial Reference System (GTRS)
Realisiert durch Stationskoordinaten



Übergang: Raumfest Erdfest

• Übergang vom raumfesten System (CIS) zum terrestrischen System 
(CTS) wird durch eine Folge von Rotationen realisiert

• Rotationen bezüglich der Erdorientierungsparameter (EOP)

Präzession, Nutation (dX, dY)
Erdrotation (dUT1)
Polbewegung (xP, yP)
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Übergang: Raumfest Erdfest
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CIS – (Präzession, Nutation)  CIP – (Polbewegung, Erdrotation)  CTS

Präzession: ௭ ௬ ௭

Nutation: ௫ ௭ ௫

Erdrotation: ீ ௭ ீ

Polbewegung:   ௬  ௫ 



EOP des IERS
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Long term data: EOP 14 C04 (IAU2000A)  Polbewegung und Erdrotation

https://www.iers.org/IERS/EN/DataProducts/EarthOrientationData/eop.html

…



The IAU 1980 Theory of Nutation
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Formel für Ω im Übungsblatt ist ausreichend



The IAU 1980 Theory of Nutation
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i = 1                                                                                                                          Beachtung der Einheiten!
i = 2
… 



Ergebnisse
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