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1. Test - Losungen

1 Indexschreibweise
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2 Delta-Distribution
I=[%ds f dt§(2s + 3t + 6)d(6st)h(s, t).
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Integration iiber s: s = ——t - 3;
52—2—>—§t—32—2—> 3t§—1—>t§—§.
I= 2P arls (6 (—3t—3)t) h(—2t —3,1).
Ableitung: (=9 (t+2)t) = —18t — 18
I=[2Parl  5(-9(t+2)t)  h(=3t—3,1).
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Da t =0 > —2/3 bleibt nur Losung t = —2 < —2/3 {ibrig:

=7 2/3 g 1m5(t +2)h(—3t - 3,1).

£ 6(t+2)
I = 35h(0,-2).
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3 Koordinatentransformation

a) Transformationsmatrix fiir kovariante Komponenten: a;,” = §%7 —
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Basisvektoren: €] = a,”e;.
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Nicht-orthogonal, da Nicht-Diagonalelemente auch besetzt.
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c) Transformationsmatrix fiir kontravariante Komponenten: a’ = a~!. Invertieren von a:
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alij = ( 0 %T )
Transformation:
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d) Riicktransformation von kovarianten Vektorkomponenten:

’_ R B YA S
w; = (0,1) = w'; = a;’w;— w; = a';'w';
Da Indizes ¢ nebeneinander stehen, fassen wir w} als Spaltenvektor auf:

w=(o v )(1)=(7)

Vereinfachen:

k kY A% _ k kY iy
(wiéj — gi; W )A . = (wiéj — gijw )v%ﬂwk
= wiéfvzvjwk - gijwkvzvjwk

= w;vvFwy — v;vwFwg

Ausrechnen im Euklidschen ungestrichenen System:

= (w-v)? — viw?

= (-2 x0+1x2)" - () (5 + )
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