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1. Beispiel:
Gruppe A
a) Ny =4, Ny =38
b) z1[n| = z1[—n|, — x1[n] gerades Signal, detto z5[n|

c) N=8
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d) ¢, =¢[-1,1,3,1,-1], cs .k = &, k=0,1,2,3
oder mit Einsimpulsen: ¢, = (—0[k] + 6[k — 1] + 30[k — 2] + 6[k — 3] — 6[k — 4])
dy) z[n] ist reell und gerade — ¢y, ist reell
dy) z[n] ist reell und gerade — ¢y ist gerade
ds)
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Gruppe B
a) N1 = 4, N2 =8



b) z1[n] = —z1[—n|, — x1[n] ungerades Signal

xo[n| = xo[—n], — x1[n] gerades Signal

c) N=8
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d) Ck:% OJ_\/Li7]-7_\/L§70j| ’ C8—k:CZ7 k:0717273

oder mit Einsimpulsen: ¢ = 4 (—\/Lid[k — 1]+ 6k —2] — \%5[1{: - 3])

dy) x[n] ist reell und ungerade — ¢ ist imaginér, co = ¢4 = 0 ist reell

dy) z[n] ist reell und ungerade — Jm{cy} ist ungerade
ds)
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2. Beispiel:

Gruppe A

[VIE]

a) z[n] = z1[n] = cos In = Leizn 4 Le7ign

und damit X(eje) =70 (9 — g) + 7 (9 + %) , 0 € [—m, 7], Skizze ist trivial

Alternative: X (eje) mit Fourierreihenkoeffizienten ¢;, = }1(1 — (—1)’“), k=0,1,2,3

von x[n] = x1[n] berechnen.

b) Skizze von H (&%) ist trivial
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¢) hln] L[ gmogy — L(l— (=1)")

" or 0 2mn

Re{h[n]} = 30[n]

= d
Sm{h[n]}:{ol n =0, n gerade

— n ungerade
™

d) Y(eje) = H(eje)X(eje) =76 (60— %), 0 € [—m, ), Skizze ist trivial

Gruppe B

1
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und damit X(ejg) = jmd (9 — g) — jmo (6’ + %) , 0 € [—m, 7], Skizze ist trivial

Alternative: X(eja) mit Fourierreihenkoeffizienten ¢, = jzk (1 — (—1)’“), k=0,1,2,3
von x[n] = x1[n] berechnen.

a) w[n] = xl[n] = —sin %n — _Lpign 4 2%‘6,]%”

b) Skizze von H (&%) ist trivial

) o] = o= [ oo =~ (1 -1y

—T

Re{h[n]} = 36[n]

0 n = 0, n gerade
L

Sm{h[n]} = {

n ungerade

d) Y(eje) = H(ejg)X(eje) = —jmé (0 +73), 0 € [—m, 7], Skizze ist trivial

e) yln] = —4e
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3. Beispiel:
Gruppe A

a) Ho(e!?) =14 1e79  Hy(') =

Nl
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¢) Mit Formelsammung: h;[n] = (——) o[n]

2
1
05 |
;| ...
245 5 0 5 10
n
d) System H; ist kausal (hi[n] =0, n < 0) und stabil ( i |h1[n]] < o0)

Gruppe B

a) Hy(e”) = e = e = e (1= 3e7), Hi(e") = 3, Hi(e") = =

[\J[oM]
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b) H; (ejo)HQ(eje) =1, = HQ(ejg) - H, (€j9> T 1 L0
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H2 (ejo) = 2, Hg(ejﬂ-) = —
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¢) Mit Formelsammung: hs[n| = (—) oln+1]
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d) System Hs ist nicht kausal (ha[n] # 0, n < 0), aber stabil ( Z |ha[n]| < 00)
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